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SPECIFICATION CONNECTIO BIPOLAR TYPE OF CONNECTION
(EXTERN) MOTOR
AMPS/PHASE 2.00
RESISTANCE/PHASE(Ohms)@25°C 1.40+10% PINNO BIPOLAR LEADS WINDING
INDUCTANCE/PHASE(mH)@1KHz 2.41+20% 1 A — RED A
HOLDING TORQUE(Nm)[Ib-in] 0.33[2.92]
2 Al — RED/WHT Al
STEP ANGLE(°) 1.80
3 _
STEP ACCURACY(NON-ACCUM) +5.00% B GRN/WHT B i
ROTOR INERTIA(g-cm2) 22.00 4 B\ — GRN B\
0.23[0.51
WEIGHT(Kg)lIb] [0-51] FULL STEP 2 PHASE-Ex., RED
TEMPERATUR STEIGUNG: MAX.80 ° C (MOTOR STANDSTILL, FUR 2PHASE ENERGIZED) WHEN FACING MOUNTING END (X)
AMBIENTE TEMPERATUR -10°C ~50° C [14 °F ~ 122° F] sterl A [ B | A | B\ cow
ISOLIERBESTANDIGKEIT 100 Mohm (UNTER NORMALTEMPERATUR UND FEUCHTIGKEIT) 1 + ]+ - - l RED/WHT
ISOLIERUNGSKLASSE B 130 ° C [266 ° F] 2 - + |+ -
DIELEKTRISCHE STARKE 500VAC FUR 1MIN (ZWISCHEN DEN MOTORKOPFEN UND DER MOTORFALL) 3 - - N
4 + B |« | CW GRN/WHT GRN
AMBIENTEN FEUCHTIGKEIT MAX.85% (KEINE KONDENSATION)
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